KARCHER

ROBOTICKY VYSAVAC RCV 5

RCV 5 vysava a vytira zcela samostatné za pomoci umeélé inteligence. Diky presné navigaci LiDAR, dualnimu laserovému systému
a navadeéci kamere se bez namahy vyhne kazdé prekazce.

Cislo produktu

= Umela inteligence a dualni laserovy systém s navigacni kamerou pro detekci objektu lokalizuje a obchazi i ploché prekazky

1.269-640.0

= Presna navigace LiDAR pro podrobné mapovani a presnou navigaci do oblasti, které maji byt c¢isteny

= |nteligentni detekce kobercU a funkce Auto Boost pro zvyseny Cistici vykon a maximalni saci vykon pokud je vyzadovan

Technické udaje
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Vybaveni

EAN kod 4054278965734 autonomni ¢isténi |
Zafizeni na baterii 1 Cistici kartaé |
Doba nabiti baterie min 230 Bocni kartac 2 X
Typ baterie Lithium-iontova baterie Filtr 2 X
Kapacita baterie Ah 52 Cistici nastroj |
Doba cisténi na jedno nabiti min 120 Stiraci jednotka |
Plosny vykon m*/h 85 Utérka 2 X
Kontejner na odpad ml 330 Kontejner na odpad |
Nadrz na ¢erstvou vodu mil 240 Nadrz na cerstvou vodu n
Saci vykon Pa 5000 Senzory proti padu n
Hladina akustického vykonu dB(A) 66 Kobercovy senzor |
Aktualni typ, nabijeci stanice Ph/V/Hz 1/100-240/50-60 Nabijeci stanice |
Hmotnost robotického vysavace Provoz pomoci aplikace | |
(v€etné stiraci jednotky a utérky) ke 39 Wi-Fi n
Hmotnost nabijeci stanice kg 0,4 Hlasovy vystup -
Hmotnost véetné obalu kg 6,5 Laserovy navigaéni systém -
Rozméry RoboCleaner (D x H) mm 350 x 97 (LiDAR)

Rozméry nabijeci stanice mm 135 x 150 x 99 Dualni laser a navigaéni kamera n

Funkce ¢asovace Moznost vicero timerd

Suché cisténi, Mokreé cisténi,
Kombinace cisténi (mokré a
suché), Automaticky systém, Bod

Rezimy cisténi

B Obsazeno v objemu dodavky.
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Mokré vytirani

= Pro jesteé lepsi vysledky ¢isténi moze RCV 5
mopovat. V pfipadé potfeby pouZijte k tomu
urceny hadrik z mikrovlakna, naplnte nadrzku na
Cistou vodu a mUzete vysavac poslat do akce.

= Roboticky vysavac RCV 5 Ize pouzit bud pouze
pro suché c¢isteni, pouze pro mokré mopovani,
nebo s obéma moznostmi dohromady v
kombinovaném rezimu ¢isténi.

Presna navigace pomoci umélé
inteligence

= Dvojity laserovy senzor a kamera na vysavaci
umoZznuji rozpoznat malé predmeéty, které jsou
pro navigacni systém LiDAR pfrilis malé (napf.
boty, ponozky nebo kabely).

= \/ysavac vyuziva dualni laserovy senzor a
kameru k detekci i malych nebo plochych
prekazek (napf. boty, ponozky nebo kabely) a
prekryva je na mape v aplikaci.

= Pokud dvojity laserovy systém a navigacni
kamera vysavace detekuji prekazku, pomoci
inteligentnich navigac¢nich manévru je vysavac
obejde a zabrani tak uviznuti nebo poskozeni.

Detekce kobercl a Auto Boost

= RCV 5 automaticky detekuje kobercové povrchy
pomoci ultrazvukového senzoru a zobrazuje je
na mapeé v aplikaci.

= Pokud je aktivovano mokré mopovani, robot se
vyhne detekovanym kobercovym povrchUm a
obejde je.

= Funkce Auto Boost zvysuje saci vykon na
kobercovych povrsich podle potfeby pro jesté
lepsi vysledky ¢isténi.
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